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Příloha A

Datum: 07.05.2026 8:37 List: 1/1
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Číslo výkresu:

Train_control

Název:

Revize:

A

B

C

D

E

F

G

H

I

1 2 3 4 5 6

A

B

C

D

E

F

G

H

I

1 2 3 4 5 6



+12V

GND

+12V

GND

+12V

GND

GND

+12V

GND

GND

GND

1
JP8

1
2
3

JP7

1
2
3
4
5

JP6

1

JP5

1
2
3
4
5

JP4

1

JP3

1
2
3
4
5

JP2

1

JP1

X1-1

X1-2

V1

+
12

V
G

N
D

INPUT

OUTPUT1

OUTPUT2

V2

+
12

V
G

N
D

INPUT

OUTPUT1

OUTPUT2

V3

+
12

V
G

N
D

INPUT

OUTPUT1

OUTPUT2

ARDUINO_OUT1

ARDUINO_OUT1

ARDUINO_OUT2

ARDUINO_OUT2

ARDUINO_OUT3

ARDUINO_OUT3

Obvody pro řízení výhybek 1/2
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Příloha B
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Kreslil:

Soubor:

Číslo výkresu:
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Název:

Revize:
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Příloha C

Vodivý obrazec

Pohled ze strany součástek.

Datum: 05.05.2026 14:08
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Číslo výkresu:

Track_switch_control_02 Revize:
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COP/ET4/25-26/01/321 Jakub Bučinský

Příloha D

Osazovací výkres

Pohled ze strany součástek.

Datum: 05.05.2026 14:10

Kreslil:
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Číslo výkresu:
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Příloha E

Vrtací předpis

Pohled ze strany spojů.
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Příloha F

Předloha pro osvícení

Pohled ze strany součástek.
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